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Informations concernant l'unitéSES 2006 - 2007Signaux et Systèmes, Prof. F. MudryObjectifs À l'issue de ce cours, l'étudiant sera en mesure de :1. Évaluer les caractéristiques et les réponses temporelles d'un système analogique li-néaire ou non.2. Décrire le comportement des systèmes contre-réactionnés.3. Maîtriser les séries de Fourier : représentations spectrales et calcul de la puissance.4. Analyser et mettre en pratique les relations temps-fréquence.5. Évaluer les e�ets de l'échantillonnage et de la quanti�cation.6. Évaluer et calculer le comportement d'un système numérique linéaire.À l'issue des travaux pratiques en laboratoire, l'étudiant sera en outre capable de :1. Maîtriser un outil de programmation tel que Matlab.2. Simuler des systèmes analogiques linéaires ou non et apprécier leurs e�ets.3. Synthétiser et analyser des signaux.4. Visualiser, décrire et analyser le spectre d'un signal quelconque.5. Écrire �en ligne� un rapport succint mais complet de son travail.Remarques1. Le temps accordé pour les exposés et exercices du cours SES est de 4 périodeshebdomadaires pendant un trimestre. Durant le trimestre suivant, le coursde 5 périodes hebdomadaires est complété par un laboratoire de 3 périodeshebdomadaires.2. Dans la mesure du possible, les cours et exercices sont donnés en alternancedurant deux périodes.3. Les corrigés d'exercices sont donnés dans un fascicule à part. A�n d'apprendreà résoudre les exercices proposés de manière personnelle et indépendante, celui-ci ne devrait pas être consulté pendant les séances d'exercices.4. Les tests écrits sont constitués de problèmes similaires à ceux proposés commeexercices. Le seul document autorisé pour les TE est un formulaire manuscritpersonnel.5. L'examen de �n d'unité SES se fera sous forme écrite et durera deux heures.6. Des informations complémentaires sont données dans la �che de cours SES.Programme Un temps total de 96 périodes est accordé à cette unité d'enseignement. Larépartition et la progression du cours sont données dans le tableau ci-après. Il est bienclair que ce programme constitue une ligne directrice et que le rythme du cours peut êtrelégèrement modi�é selon les circonstances.ii
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